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Sommario

I 
ampionatori dello spettrometro AR
etri COrrelation Spe
trometer, ARCOS

sono forniti di dispositivi per la misura di total power all'ingresso di 
ias
un


anale. Nella prima versione del programma di 
ontrollo di ARCOS la misu-

ra di potenza totale veniva fatta per mezzo di rivelatori quadrati
i esterni e

voltmetri digitali.

In questo rapporto si des
rive lo sviluppo del software ne
essario per l'utilizzo

dei misuratori di total power interni e le modi�
he apportate al programma

esistenze per la sua integrazione.

Il progetto segue una metodologia orientata agli oggetti, an
he se la realizza-

zione e' fatta in linguaggio C.
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1 Des
rizione del problema

La lettura dei misuratori di Total Power dei 
ampionatori di ARCOS ri
hiede al
une

modi�
he sia al programma adlb4ar
 (PC-DOS) 
he al programma adlb serv (VME-

WxWorks).

I paragra� 1.1 e 1.2 des
rivono la situazione attuale mentre il paragrafo 1.3 des
rive

l'operazione 
he si vuole aggiungere al programma.

1.1 ADLB4ARC

Nel programma adlb4ar
, il voltmetro, 
he misura il livello di total power all'ingresso

di 
ias
una sezione del 
orrelatore, �e de�nito al momento della 
on�gurazione iniziale

asso
iando opportuni valori (parametri) alle parole 
hiave:

� LO2TPTYPE

� LO2TPADDR

La misura della temperatura di sistema �e demandata alla funzione

measure tsys(void)

ed �e e�ettuata sequenzialmente per 
ias
una sezione del 
orrelatore.

La lettura dei 
ontatori 
ollegati ai rivelatori di total power �e delegata alla funzione

getvolt(int type, /* valore definito dal 
omando LO2TPTYPE */

int addr, /* valore definito dal 
omando LO2TPADDR */

double tint, /* tempo di integrazione in se
. */

double *value /* Valore letto */

);

Questa funzione �e 
ostituita essenzialmente da un 
ostrutto di tipo swit
h sulla variabile

type. Per ognuno dei tipi di 
ontatore supportati si eseguono le seguenti operazioni:

a) 
al
olo del numeri di 
i
li di lettura elementari sulla base del tempo di integrazione

ri
hiesto.

b) Inizializzazione di *value a zero.


) Con�gurazione del 
ontatore per la lettura.

d) lettura del 
onteggio

e) assegnazione del 
onteggio a *value

I 
omandi s
ambiati 
on il 
ontatore devono rispettare il proto
ollo del bus su 
ui questo

�e istallato. Nel nostro 
aso si tratta della linea parallela IEEE488.
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1.2 ADLB SERV

Il 
orrelatore ARCOS �e equipaggiato da una CPU Motorola PowerPC su s
heda madre

VME, sotto sistema operativo WxWorks. Esso �e 
ollegato al PC di 
ontrollo attraverso

un'interfa

ia parallela IEEE488 ed �e identi�
ato dall'unit�a logi
a 13.

Il programma di 
ontrollo adlb serv �e basato su 4 moduli 
on
orrenti (thread) la


ui attivit�a �e 
oordinata attraverso altrettante 
ode di 
omandi di tipo FIFO, (CMD Q,

INTEG Q, PRINT Q, OUT Q), 
he regolano il 
usso dei 
omandi interni ne
essari per ese-

guire le funzioni di integrazione e di restituzione dei risultati all'esterno. La 
oda OUT Q,


oordina il 
usso dei messaggi in us
ita sulla porta di 
omuni
azione (linea IEEE488). La

struttura del programma �e des
ritta in [1℄

I moduli fondamentali sono (fra parentesi �e riportata la 
oda asso
iata al modulo):

1. Modulo prin
ipale (OUT Q).

2. CommandInterpreter (CMD Q).

3. Print (PRINT Q).

4. Integrator (INTEG Q).

Nella versione attuale (Luglio 1998) la 
omuni
azione 
on l'esterno avviene attraverso

una porta IEEE488, ma in futuro essa sar�a sostituita da una porta ethernet 
on proto
ollo

TCP/IP. Essa �e gestita dal modulo prin
ipale (main) del programma (�le: adlb serv.
).

I 
omandi sono ri
evuti dal modulo Interfa
e e su

essivamente sono inseriti nella


oda CMD Q 
ome oggetti AdlbCommands. La lettura dei 
omandi in arrivo �e disabilitata

durante la trasmissione di dati (misure o messaggi) verso l'esterno.

I 
omandi della 
oda CMD Q sono letti dal modulo CommandInterpreter, 
he 
on-

fronta il 
omando letto 
on la tabella dei 
omandi validi. Ad ogni 
omando �e asso
iata una

funzione. Se il 
omando �e 
onvalidato il modulo esegue la funzione asso
iata, altrimenti

invia alla 
oda di stampa il messaggio di 
omando non valido.

Se la funzione asso
iata ri
hiede la 
ollaborazione di uno degli altri moduli, essa genera

un 
omando interno e lo inseris
e nella 
osa di 
omandi appropriata.

Il modulo Integrator legge i 
omandi dalla 
oda INTEG Q, li veri�
a ed esegue

la funzione asso
iata. Alla �ne dell'integrazione emette un 
omando interno sulla 
oda

CMD Q, per segnalare 
he l'integrazione �e terminata e 
he la misura �e pronta per essere

trasmessa sulla 
oda di stampa.

Il modulo Print 
rea un oggetto AdlbResponse, 
he 
ontiene il risultato della misura

(ACF), lo aggiunge alla 
oda di us
ita OUT Q e segnala a CommandInterpreter 
he la

stampa �e terminata, inviando il 
omando interno #EP

1.3 MISURA di TOTAL POWER

I misuratori di total power del 
orrelatore ARCOS sono integrati nei 
ampionatori. Dal

punto di vista del programma di 
ontrollo, la misura �e del tutto simile alla misura del-

la funzione di auto
orrelazione e quindi essi possono essere implementati sulla falsariga

dei 
omandi 
he e�ettuano tale misura, tenendo 
onto 
he ARCOS misura 
ontempora-

neamente (
on un solo 
omando) i livelli di tutte le sezioni del 
orrelatore mentre, nella

versione attuale, i voltmetri sono letti in modo sequenziale.
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Sono disponibili due funzioni di alto livello per la lettura dei 
ontatori di ARCOS, 
he

sono 
ontenute nella libreria 
orrelib.o:

read tp Legge i 
ontatori un numero pre�ssato di volte e restituis
e tutte le misure fatte

in un array dimensionato in maniera opportuna.

read tp stat Legge i 
ontatori un numero spe
i�
ato di volte e restituis
e il valore medio

e la standard deviation della misura.

Le funzioni di basso livello sono implementate nel driver del 
orrelatore, 
rdrv, visto

attraverso il �le spe
iale /dev/
r tp. Queste funzioni sono des
ritte in [1, p.13℄. Rispetto

alla prima versione del do
umento 
itato, sono state apprtate al driver le seguenti modi�
he

e/o aggiunte:

� Le 
ostanti di
hiarate 
he identi�
ano la 
on�gurazione dei 
ontatori di total po-

wer sono TP MONP, TP MONM, TP MONZ e TP MONT, rispettivamente per la

misura delle soglie +1, �1, 0 e del livello di total power.

� Il tempo di integrazione elementare �e selezionabile tra i valori di 20, 100, 200 e 1000

ms.

Un esempio di uso delle funzioni del driver /dev/
r tp si trova nel programma 
he

veri�
a il 
orretto funzionamento delle soglie, read tp.
.

2 Analisi dei requisiti

Esistono due moduli separati, adlb4ar
 e adlb serv, 
he vengono eseguiti da due CPU's

diverse. Questa situazione �e rappresentata in �g. 1 
he mostra 
ome le 
lassi di oggetti sono

raggruppate in due 
ategorie distinte. La relazione indi
a 
he esse 
omuni
ano attraverso

un'interfa

ia di tipo IEEE488.

Tuttavia, esiste un legame forte fra le due strutture, nel senso 
he ad un 
omando

generato da adlb4ar
 
orrisponde una funzione in adlb serv.

2.1 Modello a Oggetti

Dalla des
rizione di ADLB4ARC si individuano le seguenti 
lassi di oggetti. Attenuatore e

Mar
a sono prese in 
onsiderazione per des
rivere un possibile 
ontesto all'interno del quale

si esegue una misura di total power. La des
rizione 
ompleta delle 
lassi, 
he 
omprende

responsabilit�a attributi e funzioni �e riportata in appendi
e e il relativo modello stati
o �e

rappresentato in Fig. 2.

Totalpower Esegue le misure di total power 
on ogni tipo di


ontatore

Interfa
e Gestis
e il 
olloquio sulla porta di 
omuni
azio-

ne

Attenuatore Controlla il livello del segnale d'ingresso

Mar
a Controlla il generatore di rumore per la


alibrazione
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Total Power measurement

adlb4arc

marca

Attenuatore

Interfaccia

TotalPower

adlb_serv

InternalCommand

Print

Command

Correlatore

TPMeter

Print

Integrator

Adlb_Command

CommandInterpreter

Queue

IeeeInterface

ieee_comm

Figura 1: Categorie delle 
lassi 
oinvolte nella misura di total power.

Dalla des
rizione di adlb serv si individuano le 
lassi riportate nella tabella seguente

(v. an
he in appendi
e) e il relativo modello stati
o e' rappresentato in Fig. 3:

Thread Gestis
e la 
on
orrenza fra moduli del program-

ma

Interfa
e Gestis
e il 
olloquio 
on l'esterno su una porta

generi
a

IeeeInterfa
e Gestis
e il 
olloquio sulla porta di 
omuni
azio-

ne IEEE488

Queue Coordina l'ese
uzione di 
omandi

CommandInterpreter Veri�
a la validit�a di un 
omando esterno ed

esegue la funzione asso
iata

Adlb response Contiene le risposte da inviare ad adlb4ar


Adlb Command Contiene il 
omando ri
evuto da adlb4ar


Integrator Controlla la temporizzazione delle misure

Print Formatta e riporta i risultati delle misure sulla


oda di us
ita

Correlator Misura la funzione di 
orrelazione

TotalPower Misura il segnale di ingresso a 
ias
una sezione

InternalCommand Comando interno gestito da Queue

Command Comandi 
onos
iuti dal CommandInterpreter
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TotalPower

value:double=0.0

Interfaccia

messaggio:stringa="

ieeewr(stringa)

Attenuatore

attenuazione:double=1.0

set(attenuazione)

marca

stato:enum=off

Tcal:double=32.5

write
switch

set

adlb4arc

Figura 2: Modello a oggetti del sistema di misura della temperatura di sistema.

2.2 Modello dinami
o

2.2.1 S
enario per la misura di tsys

Questo s
enario �e rappresentato nel diagramma a oggetti e diagramma degli eventi di �gg.

4 e 5.

* totalpower de�nis
e le sezioni per le quali ri
hiede la misura

* totalpower invia all'interfa

ia il 
omando per la 
on�gurazione dei lettori di total power

* totalpower a

ende la mar
a

* totalpower legge il valore 
orrispondente a mar
a a

esa

* totalpower spenge la mar
a

* totalpower legge il valore di 
ielo (mar
a spenta)

* totalpower legge il valore 
orrente degli attenuatori IF

* totalpower pone gli attenuatori al massimo

* totalpower legge il valore di zero

* totalpower ripristina il valore degli attenuatori IF

2.2.2 S
enario di lettura dei 
ontatori di ARCOS.

Questo s
enario des
rive la preparazione della stringa di 
omando e il suo invio sulla porta

di 
omuni
azione 
on il 
orrelatore; la parte relativa all'ese
uzione della lettura 
ompresa

la restituzione del risultato sar�a des
ritta in uno s
enario su

essivo, nella sezione dedi
ata

ad adlbserv.

Lo s
enario �e rappresentato nel diagramma a oggetti e diagramma degli eventi di �g.

6).
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IeeeInterface

Interface_Read

Interface_Write(AdlbRespose)

Queue

CommandInterpreter

Adlb_Command

Integrator

TPMeter

N_samplers:int=8

tipo_lettura:int=1 Correlatore

Command

1
1..n

Print

adlbserv

InternalCommand

thread

AdlbResponse

queueitem:queueitem

|| name:char

create

Interface
create

create

QueuItem

1

1..n

create

create

Err AdlbResponse

Queue

Figura 3: Modello a oggetti del sistema di misura della potenza all'ingresso del 
orrelatore.
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Misura Temp. Sistema

tpw:TotalPower

ngen:marca

att:Attenuatore

1:config()

2:switch(On)

3:TotPowerRead()

4:switch(Off)

5:TotPowerRead()

6:set(max)

7:TotPowerRead()

8:reset()

Figura 4: Diagramma degli oggetti per la misura della temperatura di sistema.
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Misura della Temperatura di Sistema

tpw:TotalPower

config (  )

ngen:marca

switch ( On )

TotPowerRead (  )

switch ( Off )

TotPowerRead (  )

att:Attenuatore

set ( max )

TotPowerRead (  )

reset (  )

Figura 5: Diagramma delle interazioni per la misura della temperatura di sistema.
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* Si de�nis
ono i 
ontatori abilitati e si prepara la stringa di 
omando 
he 
ontiene l'iden-

ti�
atore del 
omando seguito dai parametri 
he des
rivono la 
on�gurazione e il tempo

di integrazione ri
hiesti.

* Invia la stringa di 
omando tramite l'Interfa

ia.

* Attende un numero di se
ondi pari al tempo di integrazione.

* Legge dalla porta di 
omuni
azione il messaggio di risposta, 
he 
ontiene il risultato delle

misure per tutte le sezioni.

* Assegna i valori validi alle variabili di 
onteggio in base alla 
on�gurazione ri
hiesta.

2.2.3 S
enario per la lettura dei 
ontatori di total power.

Questo s
enario si riferis
e alla parte implementata in adlbserv ed �e rappresentato nelle

�gg. 7 e 8.

I 
omandi arrivano dalla porta di 
omuni
azione sotto forma di stringhe di 
aratteri


he iniziano 
on una parola 
hiave 
he identi�
a il 
omando seguita dai relativi parametri.

* L'interfa

ia (Interfa
e) legge il messaggio e 
rea l'oggetto adlb 
ommand. Invia il


omando a CommandInterpreter.

* CommandInterpreter veri�
a la validit�a del 
omando ed esegue la funzione asso
iata.

* CommandInterpreter invia il 
omando interno di lettura dei 
ontatori di total power a

Integrator.

* Integrator segnala 
he i dati di total power non sono validi, esegue la misura 
on la


ollaborazione di TPMeter. I risultati sono memorizzati.

* Al termine della lettura, Integrator invia il 
omando interno di �ne misura a CommandInterpreter.

* CommandInterpreter segnala 
he i dati sono validi e invia a Print il 
omando interno

di stampa delle misure sulla porta di 
omuni
azione.

* Print 
hiede a TPMeter un oggetto adlb response 
he 
ontiene le misure e lo invia sulla

porta di 
omuni
azione (OUT QUE).

2.3 Modello funzionale

Il modello funzionale identi�
a il 
usso dei dati per ottenere il risultato voluto. Quindi:

a) si identi�
ano i valori di us
ita: Conteggi dei total power

b) si identi�
ano i valori di ingresso: tipo di 
ontatore da usare (per sezione), numero

di sezioni del 
orrelatore, tempo di integrazione.
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Lettura TP_ARCOS

tp:TotalPower

1:char * Comando(Configurazione)

port:IeeeInterface

2:Interface_Write(cmd)

3:wait(int_time)

4:cmd Interface_Read()

5:int Interface_Read(measurement)

Lettura TP_ARCOS

tp:TotalPower

Prepara  la stringa di comando

port:IeeeInterface

Interface_Write ( cmd )

wait ( int_time )Aspetta che la misura sia conclusa

Interface_Read (  )Legge il messaggio di misura eseguita

Interface_Read ( measurement )

Figura 6: Diagramma degli oggetti e delle interazioni per la misura del livello di total

power.
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Inerp:CommandInterpreter

acmd:Adlb_Command

tpw:TPMeterinteg:Integrator

Comm:IeeeInterface

1:acmd create(message)

2:queue_put(acmd)

prn:Print
9:queue_put(PRTP_CMD)

11:output(adlbResponse)

12:queu_put(end_prn)

4:queue_put(RDTP_CMD)

6:int integcycles()

7:rd_tp_stat()

8:queue_put(#ET) 10:AdlbResponse format()
3:setup(params)

5:measure()

Figura 7: Diagramma degli oggetti 
he des
rive la misura del livello di total power in

adlbserv.
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Comm:IeeeInterface

acmd:Adlb_Command

create ( message )

Inerp:CommandInterpreter

queue_put ( acmd )

tpw:TPMeter

setup ( params )

integ:Integrator

queue_put ( RDTP_CMD )

measure (  )

integcycles (  )

rd_tp_stat (  )

queue_put ( #ET )

prn:Print

queue_put ( PRTP_CMD )

format (  )

output ( adlbResponse )

queu_put ( end_prn )

Figura 8: Diagramma delle interazioni 
he des
rive la misura del livello di total power in

adlbserv.
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Crea comando

(stringa di 20 carat. max)

Comando 

Scrive su interfaccia

ARCOS

Legge da interfaccia

Decodifica conteggi

Assegna alle sezioni

LETTURA dei contatori di TOTAL POWER

Campionatori usati(*)

Tempo integrazione [sec]

sequenza di messaggi(*) param.sect[i].tp_addr

Risposta

(stringa di 20 carat. max)

Valore conteggio

sequenza di messaggi

Risultati

Figura 9: Modello funzionale del sistema di misura del Total Power.
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2.3.1 Lettura dei 
ontatori (adlb4ar
).

Valore di us
ita: misura del livello di total power del segnale di ingresso al 
ampionatore.

I valori di ingresso sono: Con�gurazione e tempo di integrazione [se
℄.

Des
rizione:

* TotalPower 
onta il numero di 
ontatori di tipo TP ARCOS

* Se il numero di tali 
ontatori �e 6= 0 esegue la lettura dei 
ontatori di total power dal


orrelatore.

* Esegue la lettura dei 
ontatori diversi da TP ARCOS.

2.3.2 Lettura dei 
ontatori (adlb serv).

La lettura avviene usando la funzione rd tp stat 
on un 
i
lo di misura elementare di 50

ms (CK TP 50M).

Valore di us
ita: Messaggio 
on la lettura degli otto 
ontatori.

Valori di ingresso: messaggio di 
on�gurazione.

Des
rizione:

* Si 
ostruis
e il vettore di 
on�gurazione.

* Si 
al
ola il numero di 
i
li elementari 
he 
orrispondono al tempo di integrazione ri
hie-

sto.

* Si assegnano le misure fatte alle sezioni

3 Progetto

La struttura del modello a oggetti rimane quella delle �gg. 2 e 3. Le funzioni di lettura

dei 
ontatori i TP ARCOS ( 
ontenute nel driver /dev/
r tp) riportano sempre i 
onteggi

relativi a tutti gli 8 
ampionatori presenti nel sistema; i valori signi�
ativi si riferis
ono

solo ai 
ontatori abilitati.

Al 
ontrario la funzione get volt �e stata progettata per leggere i 
ontatori (voltmetri)

uno alla volta, per 
ias
una sezione del 
orrelatore.

Di 
onseguenza �e ne
essario ristrutturare l'operazione di lettura, in modo da tener


onto di entrambe le situazioni.

Si apportano le seguenti modi�
he e aggiunte:

� In adlb4ar
:

1. Si de�nis
e un nuovo tipo di 
ontatore TP ARCOS e si aggiungono i due 
o-

mandi TPR e TPW nel proto
ollo di 
omuni
azione 
on il 
orrelatore, per

realizzare il 
omando di lettura dei 
ontatori di questo tipo.

2. Nella funzione t sys si estrae il loop di lettura delle sezioni 
reando una funzione

spe
i�
a TotPowerRead.
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3. TotPowerRead 
onta il numero di 
ontatori TP ARCOS ri
hiesti. Se ne esiste

almeno uno, essi vengono letti 
ontemporaneamente inviando un opportuno 
o-

mando ad ARCOS. Su

essivamente i 
ontatori diversi da TP ARCOS vengono

letti in sequenza per mezzo della funzione get volt.

4. Quando il tipo di 
ontatore �e de�nito TP ARCOS i valori di LO2TPADDR

vengono ignorati e in sostituzione si usa il valore del 
anale ritardato 
olle-

gato (asso
iato) alla sezione. Questa soluzione �e valida solo nel 
aso di mi-

sura della funzione di AUTO
orrelazione. Quando si misura la funzione di

CROSS
orrelazione o

orre misurare la potenza totale di entrambi i 
anali.

� In adlb serv:

1. Si aggiunge l'oggetto totpower della 
lasse TPMeter. Questa 
lasse ha 
ome

attributi 
fg 
he de�nis
e lo stato (abilitato/disabilitato) del 
ontatore e se
t


he indi
a il numero di sezione a 
ui �e 
ollegato.

2. Si aggiunge il 
omando TPR nel modulo CommandInterpreter a 
ui 
orrisponde

la funzione ReadTpw.

3. La funzione ReadTpw inseris
e il 
omando interno RDTP CMD nella 
oda

INTEG Q e gestis
e la lettura dei risultati.

4. Integrator smista il 
omando di lettura a totpower.

3.1 Des
rizione delle funzioni

Si des
rivono le funzioni da modi�
are o aggiungere ai programmi adlb4ar
 e adlb serv.

Per 
ias
una operazione si des
rivono il 
usso dei dati e le relative funzioni. Il diagram-

ma di 
usso dei dati des
rive an
he lo s
ambio di informazioni attraverso la porta di


omuni
azione e riguarda quindi entrambi i programmi.

3.1.1 Funzioni in adlb4ar


La funzione TotPowerRead ha il 
ompito di gestire la lettura di qualsiasi tipo di 
ontatore

di total power. Essa identi�
a i tipi di 
ontatori utilizzati; se esiste almeno un 
ontatore di

tipo TP ARCOS esegue una lettura 
ontemporanea di tutte le sezioni e, su

essivamente,

una lettura sequenziale dei 
ontatori degli altri tipi. La funzione �e des
ritta dalla seguente

lista di operazioni:

a) Si 
ontano i misuratori di tipo TP ARCOS.

b) Se esiste almeno un 
ontatore di tipo TP ARCOS si esegue la funzione TpAr
osRead.


) Si esegue la funzione get volt per i 
ontatori 6= TP ARCOS. Il valore ottenuto

sostituis
e quello riportato (ma non valido) dalla lettura dei TP ARCOS.

La funzione TpAr
osRead esegue la lettura di tutti i 
ampionatori di tipo TP ARCOS.

Riporta risultati validi solo per quelli abilitati. Il proto
ollo di 
omuni
azione �e identi
o a

quello usato per la misura della Funzione di Auto
orrelazione: il messaggio di risposta �e

iniziato dalla keyword TPW seguita da una stringa di 
aratteri 
he 
ontengono per tutti i

misuratori di total power:
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1. Numero del 
ontatore.

2. Valore della misura.

3. Standard deviation.

La funzione �e des
ritta dalla seguente lista di operazioni e dal diagramma del 
usso

dei dati do �g. 10.

� Prepara il vettore di 
on�gurazione in base a quanto spe
i�
ato nella struttura 
he

des
rive la sezione. Usa la 
odi�
a seguente:

1 = abilitato

0 = disabilitato

� Invia il 
omando di lettura TPR seguito dal tempo di integrazione espresso in se
ondi

e dai parametri di 
on�gurazione. A tale s
opo usa la funzione adlbsend.

� Attende per il tempo di integrazione e invia il 
omando PAS.

� Legge la risposta di �ne misura.

� Legge il risultato della misura per tutte le sezioni.

� Assegna i valori per quelle abilitate.

� Si prevedono stringhe di errore nei seguenti 
asi:

1. Errore di lettura.

2. Errore di 
on�gurazione.

3. Comando non valido.

4 Implementazione

4.1 ADLB4ARC

Comando di lettura tpr
md send(nse
t).

- Assgna il valore disable tutti i 
ontatori;

- Per 
ias
una sezione:

- Se il 
ontatore della sezione �e di tipo TP ARCOS:

assegna il valore enable al 
ontatore il 
ui indirizzo �e stato spe
i�
ato da LO2TPADDR;

- Costruis
e la stringa dei parametri: tempo integrazione, 
on�gurazione usando il formato:

%f,%d,%d,%d,%d,%d,%d,%d,%d
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Scrive su interfaccia
(stringa di 20 carat. max)

Comando 

Crea comando

ARCOS

Assegna alle sezioni

Configurazione Legge da interfaccia

Decodifica conteggi

LETTURA dei contatori di TOTAL POWER

Tempo integrazione [sec]

Risultati

sequenza di messaggi

sequenza di messaggi

(*) param.sect[i].tp_addr

Calcola configurazione

Campionatori usati(*)

Risposta
(stringa di 256 carat. max)

Verifica keywordValore conteggio

keyword
OK

Errore

Figura 10: Adlb4ar
: diagramma del 
usso dei dati per la lettura dei Total Power 
ome

previsto dal progetto.
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Lettura dei Risultati tpw answer re
eive( void).

- Legge il 
omando dall'interfa

ia ieee488.

- se il 
omando �e #TPW.

- legge la stringa su

essiva, 
omposta da 8 sequenze di formato %d,%8.2e,%8.2e, e

terminata dal 
arattere \n.

- de
odi�
a numero totalpower, valore, rms.

Funzione Assegna Risultato SetResults(nsez, 
on�gurazione) ! risultati

- Per tutte le sezioni: assegna risultato non valido;

- Per tutte le sezioni:

- Indi
e Con�gurazione (i
) = indirizzo 
ontatore;

- Se 
on�gurazione[i
℄ �e abilitata

risultato[nsezione℄ = 
onteggio;

4.2 adlb serv

Modi�
he in adlb serv. I 
ontatori di total power sono des
ritti da un oggetto globale


he 
ontiene i parametri globali della misura (tempo integrazione, numero di 
ampioni) e

da una struttura 
he 
ontiene i risultati della misura (
ounts, standard deviation e 
ag di


on�gurazione) per ogni 
ontatore.

- Si aggiunge il l'oggetto globale totpower.

Modi�
he a CommandInterpreter.

- Si aggiunge il 
omando TPR asso
iato alla funzione ReadTpw nella tabella dei 
omandi

validi.

- Si aggiunge il 
omando #ET 
he segnala la �ne della misura dei 
ontatori di total power,

asso
iato alla funzione EndTpw.

- Si aggiunge la funzione ReadTpw.

- Si aggiunge la funzione EndTpw.

Funzione ReadTpw

- Segnala 
he �e attiva la misura di total power.

- Ri
hiede a totpower il setup del tempo di integrazione e del vettore di 
on�gurazione.

- Inseris
e 
omando interno RDTP CMD nella 
oda di Integrator.

Funzione EndTpw

- Abbassa la 
ag di misura attiva.

- Invia il 
omando di stampa dati total power (PRTP CMD) alla 
oda di stampa.
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Oggetto totpower. Questo oggetto 
ontiene gli attributi:

1. tempo di integrazione.

2. Risultato delle misure

3. Errore delle misure

4. Con�gurazione.

e fornis
e le seguenti operazioni:

1. Cal
olo del numero di 
i
li elementari 
orrispondenti al tempo di integrazione ri
hie-

sto.

2. De
odi�
a il valore del tempo di integrazione.

3. Costruis
e il vettore di 
on�gurazione da usare per la lettura.

4. Chiama la funzione rd tp stat.

Modi�
he a Integrator Il modulo Integrator smista i 
omandi ri
evuti a totpower

o ar
os. Le modi�
he da fare 
onsistono nell'aggiungere le operazioni da eseguire quando

ri
eve i 
omandi 
he riguardano totpower.

- Se il 
omando �e RDTP CMD :

- Converte il tempo di integrazione in 
i
li di misura di 50 ms.

- Chiama la funzione read tp stat.

- Assegna i risultati ai des
rittori dei 
ontatori.

Modi�
he a Printer. La ri
ezione del 
omando PRTP CMD provo
a la s
rittura dei

seguenti messaggi nella 
oda OUT QUE:

- il 
omando \TPW"
he inizia la trasmissione.

- Un bu�er 
on 8 sequenze di numeri 
he indi
ano:

- Numero di totalpower (%d)

- Valore medio delle misure (%8.2e)

- Errore rms della misura (%8.2e)

- I risultati sono inviati alla 
oda di us
ita 
ome oggetto AdlbResponse.

Modi�
he a InternalCommand.

- Si aggiunge il 
omando PRTP CMD all'elen
o dei 
omandi interni.
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CORRELATORE

SEZIONI

CONFIGURAZIONE

Asegna alle sezioni

conteggi medi

rms

Read_tp_stat

config.

(param. comando)

T integ [sec]

T integ [cicli]

configurazione

configurazione

Calcola cicli integrazione

Definisce config. Total power

Figura 11: Adlbserv: diagramma del 
usso dei dati per la lettura dei Total Power.
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5 Des
rizione delle Classi

CLASS totalpower

Super
lass

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Con�gura e legge i livelli di

Total Power.

misura valore della lettura (
onteggi)

Misura la temperatura di

sistema.

measure tsys

Lettura dei 
ontatori.

get volt

CLASS interfa

ia

Super
lass

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Gestis
e il 
ontrollo e i 
ollo-

quio sul bus IEEE488.

messaggio stringa di 
omando da inviare

risposta stringa 
he 
ontiene il risultato del


omando inviato.

S
rittura di una stringa di


aratteri

ieeewr

Lettura di una stringa di


aratteri

ieeerd

Per la parte di interfa

ia 
i si limita a queste due funzioni, in quanto si sa 
he essa �e gi�a

disponibile e funziona 
orrettamente. Non ri
hiede modi�
he.

CLASS Attenuatore

Super
lass

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

De�nis
e il livello di attenua-

zione IF.

livello livello di attenuazione in dB

Aggiustamento del livello

att set
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CLASS mar
a

Super
lass

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Controlla il generatore di

rumore.

t
al Valore della mar
a di 
alibrazione

A

ende e spenge il generato-

re

swit
h(stato) Commuta allo stato

Dal lato adlb serv si individuano i seguenti oggetti 
on relativi attributi e funzioni.

CLASS Thread

Super
lass

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Realizza la 
on
orrenza fra

oggetti

Riuni�
a il 
ontrollo nel mo-

dulo prin
ipale del program-

ma.

Thread Join

CLASS IeeeInterfa
e

Super
lass Interfa
e

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Gestis
e le operazioni di

I/O sulla porta IEEE488 del

VME.

�leno Unit�a logi
a dello stream

Legge messaggio in arrivo

Read

S
rive messaggio in partenza

Write
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CLASS Queue

Super
lass

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Gestis
e una sequenza di 
o-

mandi nel modo FIFO

�rst Primo elemento della 
oda

last Ultimo elemento della 
oda

Prende un 
omando dalla


oda

n Numero di elementi nella 
oda

Pop

Mette un 
omando nella 
oda

Pop

CLASS CommandInterpreter

Super
lass

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Veri�
a la 
orrettezza dei


omandi e li esegue.

Cmdtable Array di 
omandi

CommandInterpreter

CLASS adlb response

Super
lass QueueItem

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Contiene le risposte ai 
oman-

di inviati da ADLB4ARC.

name Identi�
atore

param bu�er Bu�er dei parametri

Responsabilit�a next param Indirizzo del parametro su

essivo

Operazione paramlen Lunghezza della stringa dei parame-

tri

CLASS Adlb Command

Super
lass QueueItem

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Contiene i Comandi inviati da

ADLB4ARC.


ommand Identi�
atore del 
omando

Responsabilit�a 1 params Stringa dei parametri

Operazione paramlen Lunghezza della stringa dei parame-

tri
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CLASS Integrator

Super
lass

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Esegue i 
omandi inseriti nella


oda di integrazione. Segnala

la �ne dell'integrazione.

internal 
md Indirizzo del 
omando interno da

eseguire

Integrator

CLASS Print

Super
lass

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Legge risultati e risposte dal-

la 
oda di stampa, li formatta

e li s
rive sull'interfa

ia. In-

via il 
omando interno di �ne

stampa alla 
oda dei 
omandi.


md Comando interno

resp Oggetto di 
lasse AdlbResponse

Print

CLASS Total Power

Super
lass

Sub
lass

Responsabilit�a Attributi Des
rizione

Operazioni

Legge i 
onteggi del 
anale

di total power dei samplers

Predispone i samplers per

eseguire la lettura ri
hiesta.

nsamplers Numero di samplers nel sistema

type Tipo di lettura ri
hiesta per 
ias
un

sampler

*result Risultato (
onteggi) della lettura

Con�gurazione dei 
ontatori Usato per predisporre il tipo di

lettura da e�ettuare

Config

Lettura

read tp

6 Files nuovi o modi�
ati

Le tabelle 
he seguono riportano i nomi dei �les nuovi o modi�
ati, suddivisi per program-

ma. Si rirportano solo i �les .
, le de�nizioni delle funzioni e delle strutture usate sono

26




ontenute nei 
orrispondenti �les .h.

6.1 ADLB4ARC

Nome Funzioni 
ontenute Stato

adlb
om6.
 adlbget tp nuova

totalpow.
 tpr
md send nuova

tpw measures nuova

de
ode answer nuova

assign results nuova

print results nuova

rs sms.
 rs sms freq ampl nuova

mar
a.
 measure tsys modi�
ata

TotPowerRead nuova

TpAr
osRead nuova

6.2 adlbserv

Nome Funzioni 
ontenute Stato

AdlbCommand.h modi�
ato

CommandInterpreter.
 ReadTpw nuova

EndTpw nuova

Print.
 Print modi�
ato

Integrator.
 Integrator modi�
ato

Totalpower.
 totpower 
reate nuova

totpower initialize nuova

totpower mesure nuova

totpower setup nuova

totpower integ
y
les nuova

totpower format nuova

totpower resp destroy nuova
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